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SIG aplicat a la xarxa del Pla de Seguiment de Ropalòcers

1)  Descripció del Pla de Seguiment de Ropalòcers de Catalunya (CBMS)

2)  Definició del Sistema d’Informació de la xarxa del CBMS

3)  Resum de les tasques realitzades

a) Construcció de la base cartogràfica

b) Anàlisi espacial

c) Aplicatiu de consulta i explotació cartogràfica

Estructura de la presentació
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1. Descripció del Pla de Seguiment de Ropalòcers de Catalunya (CBMS)

El CBMS (Catalonian Butterfly Monitoring Scheme) és el programa de seguiment
de les poblacions de papallones diürnes (ropalòcers) com a bioindicadors de l’estat
dels ecosistemes terrestres.

Definició

1)  Proporcionar informació a escala regional dels canvis que experimenten les
poblacions de papallones i detectar tendències que podrien afectar l’estatus d’una
espècie determinada

2) Monitorar els canvis numèrics en una localitat concreta i, en part gràcies a la 
comparació amb els resultats obtinguts en altres àrees, determinar l’impacte 
que suposen els factors locals sobre les poblacions de papallones.

Objectius



1) Repetició de censos visuals al llarg de transectes fixos, dividits en 
diferents seccions que es corresponen a hàbitats particulars.

Metodologia
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1. Descripció del Pla de Seguiment de Ropalòcers de Catalunya (CBMS)

2) Els recomptes es fan considerant una franja imaginària de 2,5 m als 
costats i 5 m per davant de l’observador.

3) Els mostratges es fan al matí, un cop per setmana i durant un període oficial
de 30 setmanes (entre març i setembre)

4) A final de temporada per cada transecte i espècie es calcula un índex anual
d’abundància que permet estudiar les fluctuacions poblacionals entre anys
successius.
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1. Descripció del Pla de Seguiment de Ropalòcers de Catalunya (CBMS)

Evolució i estat actual de la xarxa del CBMS

Evolució del nombre d’estacions des de l’inici 
del projecte (gràfic) i sèrie temporal de les 
diferents estacions que forma o han format 
part de la xarxa (mapa)
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2. Definició del Sistema d’Informació de la xarxa del CBMS
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Estructura
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Disseny concepual de la
base de dades

2. Definició del Sistema d’Informació de la xarxa del CBMS



Construcció de la base cartogràfica

Conèixer amb exactitud la localització dels itineraris per tal de poder
georeferenciar les observacions i realitzar anàlisis espacials precisos.
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3a. Construcció de la base cartogràfica

Digitalització
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Estructuració topològica

1)   arcs
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3a. Construcció de la base cartogràfica
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3a. Construcció de la base cartogràfica
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1)   arcs
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Digitalització
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3a. Construcció de la base cartogràfica

Estructuració topològica

1)   arcs
2)   rutes: seccions
3)   rutes: itineraris

Generalització

20

1)   Obtenció de la cobertura de punts

Metadades



Anàlisi espacial

Caracteritzar els diferents itineraris amb paràmetres geogràfics, climàtics
i ecològics que permetin extendre les possibilitats d’anàlisi de les dades
observacionals.



Bases cartogràfiques utilitzades
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3b. Anàlisi espacial

1)   Model Digital del Terreny (30 x 30 m)

2)   Atles Climàtic Digital de Catalunya (180 x 180 m)

3)   Atles Climàtic de Catalunya (vectorial)

4)   Usos del sòl any 1997 (30 x 30 m)



Variables geogràfiques
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3b. Anàlisi espacial

1)   longitud
2)   latitud i longitud mitjanes
3)   distància al mar

Variables climàtiques
1)   Radiació mitjana anual
2)   Precipitació mitjana anual
3)   Precipitació mitjana estacional
4)   Dèficid hídric
5)   Temperatura mitjana anual
6)   Temperatura mitjana de gener
7)   Temperatura mitjana de juliol
8)   Amplitud tèrmica

∑ (valor de cel·la) / nº cel·les
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Estructura del paisatge

3b. Anàlisi espacial

1)   Diversitat d’usos del sòl H p p
i i

= log( )−∑

2)   Impermeabilitat mitjana      (1 - 6)

H = 0,61

H = 2,30

3)   Antropització mitjana          (1 - 3)
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Resultats

3b. Anàlisi espacial
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3b. Anàlisi espacial
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3b. Anàlisi espacial

#

#

#

#

#

#

#

#

#

#

#

#

#

#

#

# #

#

#
#

#

#
#

#

#

#

#

#

#

#

#

#

#

#
#

#

#

#

#

#

#

#

#

#

#

#

#

#

###

#

#

#

#

#

#

#

#

Alçada mitjana

Resultats



SIG aplicat a la xarxa del Pla de Seguiment de Ropalòcers

3b. Anàlisi espacial

#
#

#

#

#

#

#

#

#

#

#

#

#

#

#

#
#

#

#
#

#

##

#

#

#

#
#

#

#

#

#
#

##

#

#

#

#

#

#

#

#

#

#

#

#

#

##
#

#

#

#

#

#

#

#

#

Diversitat d’usos

Resultats



Aplicatiu de consulta i explotació cartogràfica

Disseny d’un aplicatiu que integri la base cartogràfica amb la base de
dades alfanumèriques i que en faciliti tant la consulta interactiva com
la representació en forma de mapes i figures
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3c. Aplicatiu de consulta i explotació cartogràfica

Definició funcional
1)   Connexió dinàmica a la base de dades

2)   Exploració i consulta visual de les dades

3)   Gestió dels atributs i càlcul de noves variables

4)   Simbolitzacions simples i múltiples (i estandarització)

“nombre d’espècies detectades per itinerari”

“itineraris dins/fora de PEIN i amb/sense dades per un any concret”

5)   Explotació cartogràfica

Exportació a formats gràfics (jpg, wmf)

Impressió
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