Aplicacio dels Sistemes de
Posicionament Global al.SIGi




INTRODUCCIO ALS SISTEMES DE
POSICIONAMENT GLOBAL

¥ Que és el posicionament ?

¥ Desenvolupament d’aplicacions geodesiques

SLR(Satellite Laser Ranging), VLBI(Very Long Baseline
Interferometry), TRANSIT, GPS.

¥ El sistema de posicionament global GPS
Constel-lacio de satel-lits NAVSTAR.

¥ El sistema de posicionament GLONASS
(GLobal Orbiting NAvigation Satellite) |

el projecte Galileo.




SISTEMES DE REFERENCIA

e Sistema de referencia terrestre
per a posicionament GPS:

World Geodetic System 1984
(WGS84)

o Sistema de referencia per a
Catalunya:

ED50 (European Datum 1950)




POSICIONAMENT GPS: METODE DIFERENCIAL

= Que és el posicionament diferencial ?
= QObtencio de correccions diferencials.
= Anul-lacio dels errors.
= Sistema Rasant

= Equip necessari per realitzar
posicionament DGPS
amb Rasant




GENERACIO | INCORPORACIO DE CORRECCIONS
DIFERENCIALS AL SISTEMA RASANT A CATALUNYA

= Correccions diferencials generades a I’estacio de referencia
= Incorporacid de correccions diferencials al receptor mobil

fntena
Enussora

| . FM Estamd
* dintena GPS W ds Radio
f x

ETCM-104 FASANT Vi ‘

FPSRecep RaILNT o |EDS
Referencia Codificador Codificad




©® 0 0

*

® Q ©

COBERTURA DEL SISTEMA RASANT A CATALUNYA

Estacions de referéncia del
I’ Institut Cartografic de
Catalunya:

Cap de Creus
Observatori de I’Ebre
Escornacrabes

Llivia

Estacions en periode de
proves:

Les Avellanes
Montcada
Les Planes

Zona de cobertura garantida
BN Zonade pozzible NO coberiura




COBERTURA DEL SISTEMA RASANT A LA RESTA DE LA
PENINSULA I LES ILLES

Estacions de
referéncia de
I”IGN:

Burgos
LLa Coruia
Cdrdoba

Sta. Cruz de
Tenerife

Mallorca R - e ¥ :

o
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M Fona de cobertura garantida
Fona de poszihle NO coberiurs




Poligon Industrial: "EL PLA" (Sant Feliu de Llobregat) POI igon I nd UStriaI :
EL PLA (SANT FELIU
DE LLOBREGAT)

Poligon consolidat on gairabé
la totalitat de la superficie que
ocupa esta ja construida.

Meétode de treball;

Estatic i cinematic relatiu per
mesura de pseudodistancies en
postproces.

Posicionament estatic fent
observacions de 20 segons:

Aixecament de punts de serveis

Escala 1:5000

EL PLA (Sant Feliu de Llobregat) POSi Cionament Ci nematiC fent

observacions cada segon de
Sy i presa de dades:

Definicio de vials

nau lloguer




Poligon Industrial: "EL PLA"(Molins de Rei) POlllgOn |ndUStria|: EL PLA
( MOLINS DE REI)

Poligon consolidat on gairabé la
totalitat de la superficie que
ocupa esta ja construida.

Metode de treball:

Estatic relatiu per mesura de
pseudodistancies en postproces.

Posicionament estatic fent
observacions de 60 segons:

Aixecament de punts d’oferta,
1 pLA (Molls de Re) Aixecament de punts de serveis,
e S e Definici de vials.




Poligon Industrial: MOLI DELS FRARES (SANT VICENC DELS HORTS)

» Poligon de nova generacio on els vials i les primeres naus es troben en construccio.
e Metode de treball:
Estatic i cinematic relatiu per mesura de seudodistancies en temps real.

Posicionament
estatic fent
observacions de
20 segons:

Alixecament de
punts d’oferta.

Poligon Industrial: "MOLI DELS FRARES" (Sant Vicenc dels Horts)

Posicionament
cinematic fent
observacions
cada segon de
presa de dades:

g = =/
| - Definicio de
"MOLI DELS FRARES" (Sant Viceng dels Horts)
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Poligon Industrial:
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EL PLA (SANT FELIU DE LLOBREGAT)
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Selecciona una nova capa de definicido de vials
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Poligon Industrial: EL PLA (SANT FELIU DE LLOBREGAT)
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Poligon Industrial:
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EL PLA (MOLINS DE RELI)
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Poligon Industrial: EL PLA ( MOLINS DE REI)
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