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Aiunlzmene Girona

Inici: |Avinguda de la Pau, Salt Mostra

Final: Pujada de les Pedreres, Girona Mostra

Heten COTXE GIRONA (v
$ o L]
Descripcio de la ruta
(Carrer dEmill Grahit)

Distancia: 4.48 km [Genera lenllag]
Durada:  5min [Fitxer GPX]

A B Aneu cap a l'est (per %s) 0.84 km,
i ™ Gireua ladreta (per %s) 91m
1 Continueu (per Carrer d8apos:Enric Marqués i Ribalta)  0.16 km
"I Gireu a lesquerra (per Carrer del Montnegre) 0.20 km
™ Gireu ala dreta (per Carrer del Puigneulds) 0.26 km|
*1 Gireu alesquerra (per Passatge del Puigneulés) 0.11 km

*1 Gireu alesquerra (per Carrer de Campcards)
™ Gireu ala dreta (per Passatge del Campcardés)
1 Continueu (per Passatge del Balandrau)

™ Gireu a la dreta (per Carrer del Balandrau)

1 Continueu (per %s)

*1 Gieu a fesquera (per Carrer del Riu Goell)

T Continueu (per Rotonda dei Passeig d'Olot)
' Feu un gir suau a la dreta (per Passeig d'Olot)
™ Gireu a la dreta (per Placa d&apos;Europa)
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Introduccio

Unitat Municipal d'Analisi del Territori

Introduccio
I . .
Objectius Creada el 1995 per I'Ajuntament de Girona:
Metodologia . o 2
1) Servei Municipal de Cartografia
Resultats 2) Gestio del Sistema d'Informacio Territorial
: 3) Analisi Territorial
Conclusions
Servei de rutes basat en OpenStreetMap (OSRM) 2013 uml:'o“?ﬂm
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Introduccio

"La Fundacio OpenStreetMap és una

Introduccio
Objectius organitzacio sense anim de lucre dedicada a
Metodologia  impulsar el creixement, el desenvolupament i
Resultats la distribucio de dades geoespacials lliures i a
concluisions  proporcionar-les per a l'us i la comparticio de
tothom."
Servei de rutes basat en OpenStreetMap (OSRM) 15 mtiq?"

Universitat Autbonoma de Barcelona - 14 de Marg de 2014 gz




Introduccio

» Aquesta “Filosofia” ha generat un ecosistema

Introduceio d'aplicacions al voltant d'aquest servei que creix sense
Objectius parar.
Metodologia
e » Una és Open Source Routing Machine (OSRM).
_ Lliure i de codi obert, actualment en desenvolupament.
Conclusions
» Motor calculador de rutes d'alt rendiment que utilitza
les dades de I'’Ajuntament de Girona per calcular el
cami meés curt entre dos punts.
Servei de rutes basat en OpenStreetMap (OSRM) 22013 TV UAB
Ueni‘;eersieta:1 Aelft(‘)illiineel de Bl?:rceloelfa- ff de Mar¢ de 2014 :‘ L%%{‘ Ajuntamene Girona l;.:,;;;w-:.;.:;mﬁg;n




Introduccio
Objectius
Metodologia
Resultats
Conclusions - . , a2 1 T 3
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Metodologia

Un motor calculador d'itineraris esta basat sobre dades vials i de la qualitat
d'aquestes en dependra la qualitat del resultat (velocitat de resposta i precisid).

Introduccié

Objectius p—

Geometria: si un carrer no esta a la nostra base
de dades, el nostre algoritme no

Resultats podra donar cap ruta que hi passi.

Dades espacials =

Metodologia

Conclusions

Atributs: Trafic, velocitat maxima
autoritzada, nombre de carrils...
i Més atributs, més potencial

Servei de rutes basat en OpenStreetMap (OSRM)
Universitat Autonoma de Barcelona - 14 de Marg de 2014
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Dades inicials .SHP tractades amb ArcGis

ana

i HOM POSTAL NOM_CURT CODI TIPUS | CRUILLA | __HOM CARTO PRIORITATS _| ZONA30| TIPUS | CR CRUILLA | TIPUSVIA | CODIVIA | JERARQUIA | METRES | VELOC PEU |
. s ¥ [SANT GRAU SANT GRAU R ST.GRAU o o [c [osw0 CARRER |05 i 32,05375 75
IntI'OdUCCIO | TomAs BarauT TOMAS BARAUT PL 1282 TBARAUT NO NO PL 06361282 |CARRER |05 3 10299738 75
SARDENYA SARDENYA CR SARDENYA NO NO C: 0608 CARRER 05 4 20,129415 75
SARDENYA SARDENYA R SARDENYA NO No___[c. [oe8 CARRER 05 i 20852039 75
SARDENYA SARDENYA R 1282 SARDENYA HO WO [ [oa081282 _|CARRER |05 ‘ 16,165426 75
Obiecti WARIA AUXLIADORA MARIA AUXILIADORA oL 1284 | M AUXLIADORA NO WO [P [03571284 |CARRER |05 ‘ 11,184307 75
jectius CORSEGA CORSEGA R CARRER |05 ‘ 24521697 75
[ corseca CORSEGA R CARRER 05 ‘ 34042135 75
[ AURORA BERTRANA | SALAZAR | AURORA BERTRANA I SALAZAR | CR I [CARRER |05 ‘ 6437734 75
[ Turd rod TURG RODO R 276 [CARRER |05 ¢ 7.189881 75
. AURORA BERTRANA | SALAZAR | AURORA BERTRANA ISALAZAR | CR a1 |CARRER [0 ‘ 6,866643 75
Metodologia Jcaup 0E LA PLANA CAMP DE LA PLANA R %9 [CARRER |05 3 7657601 75
CAIP DE LA PLANA CAMP DE LA PLANA cR %9 [CARRER |05 3 15,0188%9 75
TURG RODO TURG RODO cR 9 [camreR |05 ‘ 11708423 75
SANT GRAU SANT GRAU R 27 [cARRER |05 g 16918747 75
YAVER CUGAT XAVER CUGAT RS CARRER |05 3 27.350837 75
Resultats XAVEER CUGAT XAVER CUGAT RB 12 CARRER 05 3 13,972874 75
ROSSELLO ROSSELLD R CARRER 05 ‘ 65461081 75
| TONAS CARRERAS ARTAU | TOWAS CARRERAS ARTAU | CR @9 |CARRER |05 ‘ 1944425 15
A | TONAS CARRERAS ARTAU | TOMAS CARRERAS ARTAU [ CR CARRER 05 : 50348317 75
JpuicheuLds PUGNEULOS R #0__[CARRER |05 : 10224808 75
Conclusions Jpuneurds PUGNEULOS R CARRER 05 ‘ 46851568 75
puicheuLs PUGNEULOS R CARRER 05 ‘ 43776686 75
JOAN MARAGALL JOAN WARAGALL R 720 [CARRER |05 ‘ 18,7584 75
CERVER] CERVER] R 882 [CARRER |05 ‘ 572651 7
FIGUEROLA FIGUEROLA R 842 [CARRER |05 : saTiest 7
PAU CASALS PAU CASALS R 808 [CARRER |05 i 5 56048 75
LLA LLA R 805 [CARRER _[05 i 6121123 75
LA LLA cR 805 [CARRER |05 ‘ 6026432 75
GULLEN COLTELLER GULLEN COLTELLER cR 800 [CARRER |05 ‘ 5 938083 75
GULLEN COLTELLER GULLEN COLTELLER R 800 [CARRER [0S § 11,4162 75
remences REMENCES R 797 |CARRER |05 ‘ 8851748 75
Treuences REVENCES cR 797 |CARRER |05 4 9.498294 75
LLA LLA R 795 [CARRER |05 ‘ 8269455 75
LLA LLA cR 795 [CARRER |05 ‘ 843817 75
Jcerver CERVER] R 82 [CARRER |05 4 643747 75
[sanT JoRoi SANT JORDI R 23 [CARRER |05 ‘ 4489563 75
Jsant Jorol SANT JORDI R 1330 |STJORDI HO NO_ | 0571330 [CARRER |05 ‘ 15472356 75
ricueroLa FIGUEROLA R 0842 |FGUEROLA RESPECTEUBICS [NO___[C.__[02120842 _ [CARRER |05 ‘ 7.380678 75
COMERC COMERC R 1424 | COMERC HO MO [C__ [o1s51424  [CARRER |05 i 8708257 75

|
Servei de rutes basat en OpenStreetMap (OSRM) 2013 unBe
.
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Introduccié

ArcGis

Objectius

Metodologia

Resultats
Conclusions
Network Analyst ~ E DL .
‘Table Of Contents R x
88 3
9 = layers

[ER= ] tramer_ND_Junctions|
°
o 2

Edges

Creacio d'una Network Dataset

- Network Analyst i el processador de rutes

Bateria de rutes per comprovar les dOSRM

Network Analyst~ | 7 |« o) B [ | Network Dataset: [tramer_ND

Table Of Contents 3 x

A | Metwork Dataset: | tramer_ND -]EQ ﬁ = Elac8 3
v~ 2

3 & layers
5 B Route
-8 Stops
@ Located
240 Unlocated
@ Error
W Time Violation

[TScaled Cost

Servei de rutes basat en OpenStreetMap (OSRM) 15 mtia
Universitat Autonoma de Barcelona - 14 de Marg de 2014
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' Metodologia

18 I:SQPM -

VMware player

Introduccié

Objectius |
T ’ ‘ A ‘
Magquina virtual gratuita

[ I 4

i de lliure disposicio
e

Metodologia

Resultats

Conclusions

Servei de rutes basat en OpenStreetMap (OSRM) T s
Universitat Autobnoma de Barcelona - 14 de Mar¢ de 2014 oo il o Ajuntament™NZ/de Girona  qeobd




Carpeta personal

OSRM

Dispositivos
M Disco Disquete

I Equipo g | {
L L

:Earplﬂa e Project-OSRM- Project-OSRM-Web-
scntorio master.zip master.zip

> Instal-lar OSRM oescuges .
Introduccié cwane Descarregar llibreries

i Imagenes

Objectius GDAL per llegir i escriure formats de

e dades Geoespacials, conté OGR.

o
E]
z

Dispositivos
] Disco Disquete

Equipo ‘

Resultats

@ ) B

[osrm-prepare] [osrm-routed] profile.lua

Rakefile

- —d
o M CHPERAPEL  Algorithms build cmake [Crskerites) [criakeim | ig
&4 Escritorio
Conclusions p 1 s - - - | - -
i1 Documentos
Contractor DataStructs Descriptors Doc: Extractor feat:
é #imsgenes
W Mdsica '
@ Videos ‘ ‘ ‘
il
g st daa Library Plugi profiles RoutingAlgorithms Server test
B Papelera
= el wl el il
Tools util webContent win AUTHORS.md AUTHORS.TXT
i Examinarlar..
b:" :I‘ o I :
HE » 50
o Trime M
- cmake_install. CMakeLists.txt ntractor.ini createHierarchy. extractor.cpp
lu" cmake @p
et e [——
e | .
extractor.ini Gemfile Gemffile.lock [ libuuiD.a | LICENCETXT
[ Makefile]

README.md README.TXT routed.cpp server.ini typedefs.h

Servei de rutes basat en OpenStreetMap (OSRM) 1 5 mtl 2013
Universitat Autonoma de Barcelona - 14 de Marg de 2014 T
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Metodologia

eixos.shp

Introducci6 Umat_ogr2osm.py, que és un script en Python

Objectius
Metodologia
corregir la projeccio

Resultats

Conclusions

e1X0S.0Sm

< eixos.py és un arxiu que defineix "translateAttributes”

Editor JOSM: Entendre I'estructura
d’atributs i etiquetes OSM,

per tal que OSRM (binaris) pogués
incorpora-la en els seus calculs per
generar rutes.

Servei de rutes basat en OpenStreetMap (OSRM)
Universitat Autonoma de Barcelona - 14 de Marg de 2014
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Introduccié

Objectius

Metodologia

Resultats

Conclusions

"

Metodologia

e1X0S.0Sm

.Josrm-extract eixos.osm

./osrm-prepare eixos.osrm
elxos.osrm.restrictions

routed

100800401.gsb

__| eixos.osm

__| eixos.osm~

€ixos.0srm
eixos.osrm.edges
eixos.osrm.fileIndex
eixos.0srm.hsgr
£IX0S5.05rm.names
eixos.osrm.ramindex

eixos.osrm.restrictions

| find.py~

generar_eixos.sh
mini.osm~
ogr2osm.py
osrm-extract
osrm-prepare
osrm-routed
profile.lua~
server.ini
Server.ini~
umat_ogr2osm.py

umat_ogr2osm.py~

ubuntu@uUbuntu: ~
ubuntu@ubuntu:~s i

server.ini (~fosrm) - gedit

!, PAbr]r i “‘Guardar g.

€=, Deshacer

| server.ini X

Threads = 8
IP = 6.0.0.0
Port = 5000

hsgrbata=/home/user/osrm/eixos.osrm.hsgr
nodesData=/home/user/osrm/eixos.osrm.nodes
edgesData=/home/user /osrm/eixos.osrm.edges
ramIndex=/home/user/osrm/eixos.osrm.ramIndex
fileIndex=/home/user/osrm/eixos.osrm.fileIndex
namesData=/home/user/osrm/eixos.osrm.names
timestamp=/home/user/osrm/eixos.osrm. timestamp|

El servidor restara a I'espera de rebre les h ./osrm-routed

sol-licituds

Servei de rutes basat en OpenStreetMap (OSRM)

Universitat Autonoma de Barcelona - 14 de Marg de 2014
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eixos.SHP

4

e1X0S.0sm

Introduccio
Objectius

Metodologia

Resultats
Conclusions '
[ J
€1X0S.0ST1IN
Servei de rutes basat en OpenStreetMap (OSRM) 15 mtiq®" UunB
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Resultats / Video

e ) )
Ajnnhmee Girona 9 ‘OE »

Inici: ‘79 vosa | -2 ; ] L
Fnal:| (st .‘ : Y SEW I R 5 By

Com )

COTXE GIRONA [v|

Introduccié
Objectius
Metodologia
Resultats

Conclusions

Rouing by Project OSAM - Geocoder by Nommatim - OSRM hosting by KIT

= T TH AN
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Conclusions

»Localitzacio de punt origen i punt desti de manera precisa.

Introduccio : : o . \
» Establir punts intermitjos, amb recalculacié de la ruta automatica.
Objectius
Y »Calcular rutes dins de I'ambit de Girona en temps real.
= Restriccio "oneway” i la no connexioé en els creuaments amb tunels o ponts.
Resultats
»Procés de conversio de dades gairebé directe SHP -> OSM -> OSRM.
Conclusions

»Visor del projecte amb el servidor OSRM propi on sol-licitar, visualitzar i
modificar les rutes.

Servei de rutes basat en OpenStreetMap (OSRM)
Universitat Autonoma de Barcelona - 14 de Marg de 2014
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