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FASE 1

Anàlisi de l’estat actual mobilitat de:

Vehicles
Vianants
Bicicletes

FASE 2

Elaboració d’un Pla estratègic que 
estableix les mesures de seguiment 
en relació als temes de mobilitat 
analitzats a la fase 1.

PLA DE MOBILITAT URBANA (PMU)

FASE 3

Pla d’acció amb solucions concretes
en base a les conclusions de la Fase 
2 de l’Estudi.

Objectiu: Assessorar a un ajuntament en la tasca de millorar la 
mobilitat dins del municipi.

Aquest projecte:

Client: Ajuntament de la Ciutat d’Olot.

Fase: 1.



PMU Ciutat d’Olot (Fase 1)

Tasques a realitzar amb SIG:

Mapes

Estadístiques

Conjuntament, el mapes i les 
estadístiques han d’assessorar 
la resta de professionals que 
desenvolupen el PMU en les 
seves tasques de redacció, 
càlcul, etc. 



MAPES I ESTADÍSTIQUES A REALITZAR



CIUTAT D’OLOT

Nucli Antic

Accessos

Barris moderns

Població: 34331 hab.
Sup. Municipi: 29 km2

Sup. Urbana: 4.5 km2

Densitat pob.: 1183 hab/km2

Barris residencials



METODOLOGIA

Exportació i edició de les dades DWG

Tasques d’anàlisi (*)

Extracció de taules estadístiques (*)

Realització del mapa

1

2

3

4

SHP

Anàlisi SIG
SHP

Simbolització

Anàlisi estadístic

Exportació 
i edició

∑ xi



RESULTATS – CONTEXT TERRITORIAL

Mapa 03: Sostre de nova implantacio i potencial d’habitatgeMapa 04: Densitat de població per seccions censals



RESULTATS – OFERTA DE TRANSPORT

Mapa 06: Xarxa de vianants, centres d’atracció i pendentsMapa 09: Amplada de voreresMapa 11: Xarxa de transport públicMapa 14: Sentits de circulació



RESULTATS – DEMANDA DE TRANSPORT

Mapa 17: Demanda de mobilitat de vianantsMapa 22: Balanç d’aparcament



EXEMPLE D’ANÀLISI: PENDENT DELS CARRERS

DADES DE PARTIDA: graf dels carrers, MDE

PROCEDIMENT:

1 Càlcul dels rasters de pendents i orientació

SHP
Raster to

polyConversió dels rasters a polígons2

MDE Spatial
analyst

Aspect

Slope

3 Intersecció del graf amb els polígons

4 Projecció del pendent del terreny en la
direcció dels carrers

Càlcul de l’orientació dels carrers

Intersect GrafGraf

Field
calculator

Graf amb
pendents

Conversió del sistema d’angles del pendent del terreny
Diferència d’angles entre carrers i orientació del terreny
Projecció del vector pendent sobre el vector del carrer

α α



CONCLUSIONS

MILLORES O INNOVACIONS

QUALITAT DELS RESULTATS

Al mateix nivell que altres PMUs anteriors
Algunes millores o innovacions

Anàlisi:

Càlcul de places d’aparcament
Càlcul de les pendents dels carrers

Representació:

Rasters interpolats en lloc de polígons de color

Càlcul de l’amplada de les voreres

Simbolització dels sentits dels carrers
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