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Primera Part: CONCEPTES BASICS
=1 El SigParc.
=7 El Sistema de Posicionament Global.

Segona Part: OPERATIVITAT DEL GPS
[=] Cobertura del GPS aI Parc.
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El SigParc és el Sistema
d’'Informacié Geografica del
Parc de Collserola
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El Sistema de Posicionament Global (GPS)
determina coordenades | rumbs de
navegacio mitjancant la recepcio |
tractament de senyals emesos per satel:lits.

Amb el GPS Difer







COBERTURA DEL GPS AL PARC
=7 Vegetacio.
=7 Orografies singulars.
=] Moviments orbitals dels satel-lits.




Proves en estatic

Es realitzen sobre guatre
vertexs geodesics.

S i— =

— ——
o
-

—
= —




Proves en cinematic

Z ArcView GIS Version 3.0 BERA
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FORMES DE REALITZAR LA RECOLLIDA DE DADES.

A peu: [
L’equip es munta |
en una motxilla. g

| En cotxe:
|L’antena queda
~fadherida al sostre
del cotxe.



ASSIGNACIO D'ATRIBUTS A LA XARXA
=7 Caracteritzacioé de la xarxa viaria del Parc.

=7 Atributs contemplats: amplada, estat,

tipus de sol, vegetacio i sortida d’aigties.




ASSIGNACIO D’ATRIBUTS
A LA XARXA

B ity o de camins.
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TRACAT DE CAMINS

= Determinacio del tracat de la xarxa viaria del Parc.

= Tipus de via: Xarxa basica, carretera o via principal,

pista forestal, cami de passejada,...

=7 El model de dade EREUN xarxes.




TRACAT DE CAMINS.
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DELIMITACIO DE CONTORNS

=7 Determinacio del tracat d’un element poligonal del
Parc de Collserola.

=] Funcido més comu: calcul de I'area d’una superficie

cremada.

(=7 Atribut codi de 8 ce mes, dia i

nombre de




DELIMITACIO DE CONTORNS
Limit d’area cremada.
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CONCLUSIONS

EEstudi de la cobertura del GPS al Parc M El sistema és operatiu.

EAnalisi de les precisions M Apte utilitzacié per a la captura de
dades en estatic i cinematic.

EAplicacions diverses:
v localitzacié de senyals de camins,

V localitzacié de punts kilométrics,

\ recollida del tracat de xarxes de comunicacio,
V' mesurament de parcel-les,

V' seguiment de vehicles, ..

EAvantatges de la |
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